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MODO 
Frecuencias (Hz) 

% error 
Períodos (s) 

% error 
ISO-LATE Software ISO-LATE Software 

1 0.90621 0.90621 0 1.1035 1.1035 0 
2 2.75948 2.75949 0.00036 0.36239 0.36239 0 
3 4.75298 4.75299 0.00021 0.21039 0.21039 0 
4 6.84086 6.84087 0.00015 0.14618 0.14618 0 
5 9.04142 9.04143 0.00011 0.1106 0.1106 0 
6 11.27585 11.2759 0.00018 0.08869 0.08868 0.01128 
7 13.41251 13.4125 0.00015 0.07456 0.07456 0 
8 15.23366 15.2337 0.00013 0.06564 0.06564 0 
9 16.4818 16.4818 0.00012 0.06067 0.06067 0 

 

 

 

 

 



 
 

MODO 
Frecuencias (Hz) 

% error 
Períodos (s) 

% error 
ISO-LATE Software ISO-LATE Software 

1 0.3112 0.3112 0 3.21337 3.21338 0.00031 
2 1.9056 1.9056 0 0.52477 0.52477 0 
3 3.87863 3.87863 0 0.25782 0.25782 0 
4 5.95456 5.95457 0.00017 0.16794 0.16794 0 
5 8.1527 8.15271 0.00012 0.12266 0.12266 0 
6 10.4123 10.4123 0.00019 0.09604 0.09604 0 
7 12.61418 12.6142 0.00024 0.07928 0.07928 0 
8 14.54258 14.5426 0.00028 0.06876 0.06876 0 
9 15.95239 15.9524 0.00031 0.06269 0.06269 0 
10 16.70904 16.7091 0.00024 0.05985 0.05985 0 

 

 

 

  

 

 

 



 
 

 

 

 

 
 

 

 

 



 
 

 

 

 
 

 

 



 
 

 

 

 

 
 

 

 



 
 

 

 

 
 

 

 



 

 

 

 

  

 

 
 

 

 

 



 
 

N° 
H 

(m) 

MODELO DE BASE FIJA MODELO DE BASE AISLADA 
ISO-LATE S.C. 

ERROR 
(%) 

ISO-LATE S.C. 
ERROR 

(%) Vmax 
(tonf) 

Vmax 
(tonf) 

Vmax 
(tonf) 

Vmax 
(tonf) 

1 3 36.629049 36.629 0.00 7.594359 7.2778 4.35 
2 5.8 35.028131 35.0281 0.00 7.337224 6.5475 12.06 
3 8.6 32.513512 32.5135 0.00 6.985858 5.8461 19.50 
4 11.4 29.731417 29.7314 0.00 6.491967 5.1575 25.87 
5 14.2 26.91074 26.9107 0.00 5.818539 4.4547 30.62 
6 17 23.876534 23.8765 0.00 4.966584 3.708 33.94 
7 19.8 20.170304 20.1703 0.00 3.925272 2.8921 35.72 
8 22.6 15.226774 15.2267 0.00 2.718593 1.9904 36.59 
9 25.4 8.514027 8.514 0.00 1.367535 1.0012 36.59 

 

 

 

 



 

 

  

 

 
 

 

 

 



 

 
 

N° H (m) 
MODELO DE BASE FIJA MODELO DE BASE AISLADA 

ISO-LATE S.C. 
ERROR (%) 

ISO-LATE S.C. 
ERROR (%) 

ux (m) ux (m) ux (m) ux (m) 
0 1 0 0 0.00 0.048784 0.036572 33.39 
1 3 0.005243 0.005243 0.00 0.053936 0.040435 33.39 
2 5.8 0.011433 0.011433 0.00 0.055818 0.041845 33.39 
3 8.6 0.017289 0.017289 0.00 0.057256 0.042922 33.40 
4 11.4 0.0226 0.0226 0.00 0.058491 0.043847 33.40 
5 14.2 0.027294 0.027294 0.00 0.059538 0.044632 33.40 
6 17 0.031314 0.031314 0.00 0.060395 0.045275 33.40 
7 19.8 0.034582 0.034582 0.00 0.061056 0.045771 33.39 
8 22.6 0.036978 0.036978 0.00 0.061519 0.046118 33.39 
9 25.4 0.038407 0.038407 0.00 0.061787 0.04632 33.39 

 

  

 

 
 

 

 



 

 

 

  

 

 

 
 

 

 



 
 

 

 

 

 

 
 

  MODELO FIJO MODELO AISLADO 

  

ISO-
LATE S.C. 

% 
ERROR 

ISO-
LATE S.C. 

% 
ERROR 

BASE 

u (m) - - - 0.06226 0.06237 0.18 
v (m/s) - - - 0.13716 0.13700 0.11 

a (m/s2) - - - 0.72358 0.72360 0.00 

NIVEL 
1 

u (m) 0.01175 0.01175 0.00 0.06902 0.06914 0.18 
v (m/s) 0.05894 0.05900 0.11 0.15320 0.15300 0.13 

a (m/s2) 0.56027 0.56030 0.01 0.83901 0.83910 0.01 

NIVEL 
9 

u (m) 0.08231 0.08231 0.00 0.08069 0.08083 0.17 
v (m/s) 0.51771 0.51800 0.06 0.18698 0.18700 0.01 

a (m/s2) 3.17130 3.17130 0.00 1.09075 1.09080 0.00 

 

 

 



 

 

 

  

 

 
 

 

 

 



 
 

 

 

 

  

 

 
 

 

 



 

 
 

 

 

 

  

 

  

 

 

 



 
 

 

 

 

 

  

 



 

  

 

 

 

  

 

 

 



 

  

 

 

 

 



 

 

 

  

 

 

 



 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

  

 


